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(Q) Stellantrieb zum Drehen der Achse eines Steucrorgans und dessen Verwendung 


@ Der Stellantrieb weist einen Elektromotor (4) und ein Ge- 
triebe auf. Er ist auf eine Klappen- bzw. Ventilachse (7) 
aufsteckbar. Er weist feraer eine Ruckholfeder (10) auf. Das 
letzte gezahnte Getriebeelement (1) ist als Zahnsegment ausge- 
bildet und mit einer in einer Grundplatte (3) des Stellantriebes 
drehbar radial gelagerten, achsial gebalterten Hohlachse (2) 
versehen. Der von der Achse (7) getragene Stellantrieb weist 
z. B. eine Schraube (9) auf, um ihn gegen Drehung zu sichern. 
Der Motor (4) kann nach Erreichen von Endanschlagen (6) 
eingeschaltet bleiben, die den Drehwinkel des Zahnsegmentes 
(1) beschranken. Dieser Stellantrieb findet Verwendung bei 
Luftklappen, Mischhahnen und Drosselklappen in Heizungs- 
und Luftungsanlagen. Der Stellantrieb bedarf keiner der bisher 
benotigten Hebel bzw. Gestange, so dass seine Montage und 
Einstellung einfacher und kostensparender ist. 
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PATENTANSPROCHE 

1. Stellantrieb zum Drehen der Achse eines Steuerorgans, 
mit einem Elektromotor und einem Getriebe, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das letzte gezahnte Getriebeelement (1) mit 
einer in einem mit einer Einrichtung (9) zur Drehsicherung des 5 
Stellantriebes versehenen Teil (3) drehbar gelagerten Hohl- 
achse (2) versehen ist, urn den Stellantrieb direkt auf die ihn 

zu tragen bestimmte Achse (7) aufzustecken und auf ihr dreh- 
fest zu fixieren. 

2. Stellantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 10 
dass der Motor (4) derart ausgebildet und bemessen ist, dass er 
auch nach Erreichen von Endanschlagen (6) eingeschaltet 
bleiben kann, wobei der Drehwinkel des letzten gezahnten 
Getriebeelementes (1) durch die Endanschlage (6) beschrankt 
ist. 15 

3. Verwendung des Stellantriebes nach Anspruch 1 zum 
Drehen von Achsen von Steuerorganen in Heizungs- Oder 
Liiftungsanlagen. 

4. Verwendung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Achsen Achsen von Luftklappen, Mischhahnen oder zo 
Drosselklappen sind. 


einen Stellantrieb zum Drehen der Achse eines Steuerorgans, 
mit einem Elektromotor und einem Getriebe zu schaffen. 

Der diese Aufgabe losende erfindungsgemasse Stellantrieb 
zeichnet sich dadurch aus, dass das letzte gezahnte Getriebe- 
element rait einer, in einem mit einer Einrichtung zur Drehsi- 
cherung des Stellantriebes versehenen Teil drehbar gelagerten 
Hohlachse versehen ist, um den Stellantrieb direkt auf die ihn 
zu tragen bestimmte Achse aufzustecken und auf ihr drehfest 
zu fixieren. 

Erfindungsgemass wird ein derartiger Stellantrieb zum 
Drehen von Achsen von Steuerorganen in Heizungs- oder 
Liiftungsanlagen, beispielsweise fur die Achsen von Luftklap- 
pen, Mischhahnen oder Drosselklappen Verwendung finden. 

Im folgenden wird anhand der beUiegenden Zeichnungen 
ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung naher beschrieben. Es 
zeigen: 

Fig. 1 und 2 Stellantriebe bekannter Ausfiihrung; 

Fig. 3 die Vorderansicht eines erfindungsgemassen Stellan- 
triebes, angewendet fiir die Betatigung einer Luftklappe; 

Fig. 4 die Seitenansicht des Stellantriebes nach Fig. 3, mit 
entferntem Schutzdeckel. 


Die Erfindung betrifft einen Stellantrieb zum Drehen der 
Achse eines Steuerorgans, mit einem Elektromotor und einem 
Getriebe, sowie dessen Verwendung. 

Stellantriebe gibt es in 2 verschiedenen Ausfiihrungen, Die 
eine Ausfiihrung, mit der Energieform hydraulisch, pneuma- 30 
tisch oder elektrisch beaufschlagt, erzeugt durch einen Kolben 
oder iiber Getriebe und Spindelhulse eine stossende Bewe- 
gung, die iiber ein Gestange mit Gelenken und Hebeln z.B. auf 
eine Luftklappenachse iiber tragen wird (Fig. 1). 

Die andere Ausfiihrung, elektrisch betrieben, erzeugt an 35 
einer aus dem Gehause herausragenden Achse eine drehende 
Bewegung, die ebenfalls mittels Gelenke und Gestange, z.B. 
auf eine Luftklappenachse, ubertragen wird (Fig, 2) oder 
mittels spezieller Konsole und Kupplungsmechanismus auf 
Mischhahne und Drosselklappen. 40 

Beide Ausfiihrungen haben den Nachteil, dass die Kraft- 
ubertragung nur indirekt auf die Drehachse ubertragen werden 
kann. Durch diese indirekte Ubertragung kann beim Hubprin- 
zip die voile Hubkraft nur dann ausgenutzt werden, wenn z.B. 
der Klappenhebel genau senkrecht zum Gestange steht Dies « 
trifft jedoch nur fiir eine einzige Stellung zu. In alien anderen 
Stellungen ist der Winkel der Kraftrichtung auf den Klappen- 
hebel so ungiinstig, dass die Kraftkomponente auf den Klap- 
penhebel immer kleiner als die Schubkraft ist. Beim Drehprin- 
zip wird dieser ungiinstige Winkel kompensiert, indem der so 
gleiche Winkel zwischen Motorhebel und Gestange die Kraft- 
komponente auf das Gestange erhoht. Aber die Kraft muss 
dabei iiber zwei im allgemeinen billig ausgefuhrte Kugelge- 
lenke ubertragen werden, deren Wirkungsgrad die ubertragene 
Kraft reduziert. Die erforderlichen Obertragungsmomente ss 
liegen im allgemeinen zwischen 0,4 und 1,5 mkg. Die dafiir 
notwendigen Krafte bedingen bei den ublichen Grossen der 
Drehantriebe in deren Getriebe ein Endzahnrad von betracht- 
licher Starke. 

Es sind auch Stellantriebe bekannt geworden, die als Elek- 60 
tromotor mit Getriebe ausgebildet sind und auf eine Klappen- 
bzw. Ventilachse einwirken und welche mit Ruckholmitteln, 
beispielsweise einer Riickholfeder, versehen sind (US- 
PS 3 180 075). Derartige Stellantriebe sind aber im Aufbau 
kompliziert und nicht als Baueinheit ausgebildet, welche in 65 
kurzester Zeit auf eine anzutreibende Klappen- oder Ventil- 
achse aufgesteckt und montiert werden konnen. 

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, 


Das letzte Zahnrad 1 eines Untersetzungsgetriebes 5 eines 
Stellantriebes ist von relativ grossem Durchmesser, z.B. 
150 mm. Da nur ein Drehwinkel von 90 bis 105° erforderlich 
ist, wird es als Segment ausgebildet. Am Zahnrad 1 befindet 
sich eine Hohlachse 2. Zahnrad 1 und Hohlachse 2 sind starr 
miteinander verbunden und als Einheit in einer Bodenplatte 3 
drehbar gelagert. Das Zahnrad 1 wird von einem Elektromo- 
tor 4 iiber das Untersetzungsgetriebe 5 wahlweise in die eine 
oder andere Richtung angetrieben. Ein Anschlag 6 ermoglicht, 
dass das Zahnrad 1 eine Schwenkung um einen definierten 
Winkel von 90 bis 105° ausfiihrt. Der als Baueinheit konzi- 
pierte Stellantrieb wird mit der Hohlachse 2 auf eine zu dre- 
hende Klappachse 7 aufgesteckt und durch Schrauben 8 mit 
dieser verbunden. Eine Schraube 9 sichert den Stellantrieb 
gegen Verdrehung. Eine Feder 10 oder ein Gewicht bringt bei 
Spannungsausfall die Klappe auf der Achse 7 in die eine oder 
andere Endlage zuruck. 

Das Rad der letzten Getriebestufe wird vorzugsweise als 
Segment ausgebildet, da im allgemeinen ein Drehwinkel von 
90 bis 105° geniigt Zur Begrenzung dieses Drehwinkels wer- 
den vorzugsweise ein oder zwei feste oder verstellbare 
Anschlage verwendet. Durch geeignete Wahl des Elektromo- 
tors und entsprechende Auslegung des Getriebes kann der 
Motor auch bei erreichter Endlage unter Spannung verbleiben. 
Dies hat weiterhin den Vorteil, dass durch Federeinwirkung 
z.B. auf die Klappe im spannungslosen Zustand die Luftklappe 
in eine def inierte Sicherheitsstelhmg gebracht wird, was bei 
Frost oder Feuergefahr sehr oft gefordert wird. 

Durch diese Art des Klappenantriebes werden die Nachteile 
der komplizierten Kraftiibertragung mittels Gestange, Kugel- 
gelenke und Klappenhebel vermieden, ebenso die komplizierte 
Montage anderer Ausfiihrungen. Die letzte Stufe des Getrie- 
bes lasst bei einem Durchmesser von 150 mm des Zahnrades 1 
eine sehr grosse Untersetzung von z.B. 10 zu 1 zu. Dadurch 
sind die durch die Zahne zu ubertragenden Krafte relativ 
gering. Beispielsweise ist fur die Erreichung eines Drehmo- 
mentes von 1,5 mgk bei dieser Dimensionierung eine Tangen- 
tialkraft an den Zahnen der letzten Getriebestufe von nur 
20 kg erforderlich. Dadurch sind fiir die Zahnrader preisgun- 
stige Fertigungsmethoden, wie Stanzen, moglich. Das Getriebe 
kann einfacher und leichter konstruiert werden. Die zeitauf- 
wendige Montage von Stellantriebkonsolen mit entsprechen- 
der Einjustierung entfallt beim erlauterten Stellantrieb. 
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ABSTRACT: 

The actuating drive has an electric motor (4) and a 
gearing. It can be 

mounted on a flap or valve spindle (7) . It furthermore has 
a return spring 

(10) . The last toothed gearing element (1) is designed as 
a segment gear and 

is provided with a hollow shaft (2) supported radially and 
axially restrained, 

with the ability for rotation, in a baseplate (3) of the 
actuating drive. The 
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actuating drive carried by the spindle (7) has a screw (9) 
for example, for 

securing it against rotation. The motor (4) can remain 
switched on after end 

stops (6) have been reached, which end stops limit the 
angle of rotation of the 

segment gear (1) . This actuating drive is used with air 
flaps, mixer taps and 

butterfly valves in heating and ventilation systems. The 
actuating drive does 

not require any of the hitherto required levers or linkage 
and, as a result it 

is simpler and less expensive to install and set. < I MAGE > 


06/09/2004, EAST Version: 1.4.1 


